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Productos disefiados para el técnico profesional

Major Labor Saver™: Brazos de control delanteros
kg inferiores de sedan de tamafio mediano y completo
Toyota y Lexus 2022-2018

Marca | Supreme | Producto | Brazo de control | Fecha | Julio de 2021

Nimero(s) de parte | CMS861300/CMS861301

Los brazos de control delanteros del fabricante de equipo original (NP: 48069-06200/48068-06200 y varios otros) para las aplicaciones
listadas debajo, no incorporan una junta esférica.

Aplicaciones

Lexus ES300h 2021-2019
Lexus ES350 2021-2019
Toyota Avalon 2022-2019
Toyota Camry 2022-2018

Los conjuntos del brazo de control delantero inferior hacia adelante Supreme de Mevotech CMS861300 y CMS861301 incorporan una
junta esférica preinstalada que reduce el tiempo de instalacion y ofrece una opcion de reparacion de mayor valor. Ademas, la junta esférica
presenta un rodamiento sinterizado autolubricante engrasable que aumenta la vida Util de la parte. Ademas, se incluye nuevo hardware
recubierto contra la corrosion para la instalacién completa. Vea la Figura 1.
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Figura 1. El conjunto de brazo de control delantero inferior hacia adelante CMS861300 con una junta esférica disefiada integrada y con
hardware (arriba) vs brazo de control de Fabricante de equipo original basico (abajo)
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APOYAM OS LA AVISO LEGAL: La informacidn de esta comunicacidn solo esté destinada al uso por técnicos calificados que tengan las i los equipos y la itacion ads fos para corregir y
, mantener los vehiculos con seguridad. Consulte el manual de servicio de los fabricantes originales para obtener las especificaciones de torque correctas y los procedimientos de instalacion
C ERTl Fl CAC I 0 N ASE y desinstalacion. Todo el ido de la publicacion se iona "tal cual es", sin garantias. Se debe tener el méximo cuidado para asegurarse de la exactitud de la informacion
presentada. El editor no asume ninguna responsabilidad por pérdidas o dafios, directos, indirectos o resultantes, que se deriven del uso de la informacion agui contenida.



